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Uretken, cok amacl bukim hucresi.

Cesitlilik iceren tasarimlari seri bir sekilde Uretime kazandirmak ister misiniz2 Ham
malzemeyi saglayin ve bitmis Gronu alin. Elektrikli servo pres ve robotik otomasyon ile
tum sureci insan gereksinimi olmadan tamamlayin. Elektrikli servo presin hizl,
ekonomik ve sessiz calisma Ustonligu; insansiz calismanin getirdigi sifir is kazasi riski ile
birlegsmistir.

Elektrikli robot abkant pres e-BendCell, parcalarin mimkin olan en etkin ve en verimli
bukiomu icin esnek ¢ézim arayan herkes icin en dogru secimdir. Uston bukom ézelligi
yani sira, dusik enerji sarfiyatiyla kullanicisina artik daha ¢ok etkin-maliyet ¢6ziomi
sunar. Sessiz calisma prensibi ile yag degisiminin olmamasi tercih edilebilir bir sebeptir.
Opsiyon olarak sunulan otomatik robot kol, size zaman tasarrufu saglarken, dur-kalk
yapmadan Gretim verimliliginizi yOkseltir.

Urind detayl incelemek igin QR kodu
akilli telefonunuz ile tarayiniz.
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Ustunlikler

Dusuk eneriji toketimi.

0,004 mm bukim hassasiyeti.
Etkin-maliyet otomasyonu.

Genis uygulama alani.

Dusuk yatinm ve isletme maliyetleri.
Kullanimi ¢ok kolay.

Hizli ve kolay kurulum.

Kolay bakim ve onarim.

Dustk bakim ihtiyaci.

Otomatik robot uygulama.

Kompakt yapi.

Kucuk boyutlu ve cesitlilik gésteren parcalarda
yuksek hizli Gretim.

Sessiz calisma.

Daha hassas eksen konumlandirma.
Hidrolik olmadigindan yag gerektirmemesi.
Daha yUksek ¢alisma hizlar.

Sifir is kazasi riski.
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Genel Ozellikler Opsiyonel Ekipmanlar

B Yeni nesil elektrikli servo biukme presi. 6 eksen arka dayama. (X1, X2, R1, R2, Z1, Z2)
B Tomuyle robotik otomasyon. (Mitsubishi 4 ve 7 B Agi dlgme.
eksen robotlar ile) m Kamera ile referans alma.

® Wila hidrolik kalip sikma sistemi.

m Otomatik kalip degistirme sistemi.

m Hidrolik preslere gére ¢ok sessiz ¢alisma
Ustunlogo.

m Seri ¢alisma.

®m Delem 56s CNC denetim birimi.

m 2 eksen arka dayama. (X-R)

Uretken, cok amacl bokom hicresi.

e-BendCell



Teknik Ozellikler

BAYKAL e-BendCell 850x20

Max. Calisma élcileri

850 mm x 500 mm

Max. Calisma agirhg 10 kg

Sac metal kalinhg 0.7 -3mm
Genislik (L) 2m

Max. Sac ebad: 200 mm
Max. Calisma ebadi 600 mm

Calisma Unitesi (A)

Baykal e-BendCell 850x20

Operasyon Unitesi (B)

Mitsubishi RV-13FLM 7 eksen mobil robot

Robot uygulama (C)

Mitsubishi RH-6FH5520 4 eksen robot

Konveyér Unitesi (D)

1200 mm x 300 mm

Hucre calisma alani

Kalip Degistirici

39mx4m

Kalip ve tabla Yeni tip profesyonel Wila kalip tutucu
Kalip Wila yeni tip standart kalip
Kalip degistirici Wila ATC-Gé Kalip tutucu

Robot kalip degistirici

Schunk SWS Hizl kalip degistirici sistemi

Tutucu

Ayarlanabilir vakum tutucu
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BAYKAL e-BendCell 850x20 Robot Uygulama Unitesi

Kapasite 200 kN

Motor gici 6.3 kW
Calisma torku 100 Nm
lvmelenme 150 mm/s
Calisma hizi 10 mm/s

Geri dénus hizi 150 mm/s
lvmelenme agirhg: 2250 kg

Bukom uzunlugu (A) 850 mm

I 8lci (B) 920 mm

Yan sl¢u (C) 500 mm

Yatak yiksekligi (G) 820 mm
Daylight agilisi (K) 495 mm
Makine yuksekligi (H) 2450 mm

Strok (L) 150 mm

Table genisligi (M) 76 mm

X-R Arka Dayama Ekseni

X-eksen limiti 760 mm
R-eksen limiti 125 mm
X-eksen dénis hizi 200 mm/s
R-eksen dénis hizi 200 mm/s
X-eksen pozisyon hassasiyeti 0.03 mm
R-eksen pozisyon hassasiyeti 0.05 mm



